
无线 433M  遥控器使用说明 
 

 

1.编码共 24  位，BYTE0+BYTE1+BYTE2+结束位 

BYTE0 ，BYTE1  为地址码， 

地址码可设置为固定地址码 FFFF ，或其它地址值， 

也可设置为是滚动码，每个遥控器地址码不同。滚动码可实现一对一功能， 

即一个遥控器，只控制一个接收设备。 
 

BYTE2   为按键码值，每个按键的码值固定 
下图为 K1 的键值=01，地址码是 20，03 

 

32键28键24键 433 RF 遥控器编码说明 

 

1.有一个组合键 0D  与 0F  键同时按下发 3F  ，可作学 
习键码用。 

2.码值是十六进制，地址码每个遥控器不同，可实现一个 
遥控器控制一个设备，互不干扰。 

3.如果不需要一个遥控对一个接收功能，接收程式可以做 

成不比较地址码，只比较按键码。 
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